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(57) Abstract: The invention relates to 
a gear shifting method for a transmission 
having two degrees of freedom and a gear 
shifting arrangement for implementing 
the inventive gear shifting method. 
Shiftable transmissions are normally 
shifted with setting elements that are 
often energetically and functionally 
overdimensioned. The new solution 
disclosed in the invention makes it 
possible to shift gears in a reliable manner 
while requiring little energy. A passive 
shifting member is used in the inventive 
solution, by means of which at least two 
motion curves or positions of the drive 
elements of the transmission can be shifted 
by placing the gear shifting member is 
a release or blocking state. The passive 
gear shifting member makes it possible 
to reduce the gear shifting operation to 
a purely shifting process and prevents 
superfluous movements of the setting 
elements, thereby enabling a gear shifting 
operation that is reliable and requires 
little energy. The invention can be used 
in all sorts of transmission with guidance, 
transmission and clutch functions. 
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(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft ein Schaltverfahren fur ein Getriebe mit zwei Freiheitsgraden und eine Schaltan- 
ordnung zur Durchfuhrung des Schaltverfahrens. Schaltbare Getriebe werden ublicherweise mit Stellgliedem geschalten, die haufig 
energetisch und furiktionell uberdimensionierL Die neue Losung soil energiearm und zuverlassig ein Getriebe schalten konnen. Bei 
der erfindungsgemassen Losung wird ein passives Schaltglied eingesetzt, mit dem sich tiber einen nachgebenden und einen blo- 
ckierenden Zustand des Schaltgliedes mindestens zwei Bewegungskurven bzw. Lagen fur Abtriebselemente des Getriebes schalten 
lassen. Mit dem passiven Schaltglied kann der Schaltvorgang auf ein reines Schalten reduziert und uberfliissige Bewegungen von 
Stellelementen vermieden werden. Somit ist ein zuverlassiges und energiearmes Schalten mbglich. Die Erfindung kann fur alle 
Arten von Getrieben mit Fiihrungs-, Ubertragungs- und Kupplungsaufgaben verwendet werden. 
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Sclxaltverfahren und Schaltaaordnung fur ein Getriebe 

5 : — 



10 



15 



Bes chx eibung 



Die Erfindung betrifft ein Schaltverf ahren fur ein 
Getriebe rait zwei ' Freiheitsgraden und eine 
Schaltanordnung zur Durchf uhmng des Schaltverf ahrens* 



Ein Getriebe ist eine mechanische Einrichtung zum 
Ubertragen von Bewegungen und Krfif ten oder zum Fuhren von 
Punkten eines Korpers auf bestimnvten Bahnen. Diese 
Aufgaben lassen sicb in ftbertragungsauf gaben, die durch 
"20 entsprechende Ubertragungsfunktionen beschrieben werden, 
und Fuhrungsaufgaben einteilen. Die Verkniipfung dieser 
Aufgaben kann seriell" oder parallel erfolgen. Ea treten 
jedoch auch FaTle' auf ,"iii denen sx'Ch diese Aufgaben durch 
eine ODER-Beziehung verzweigen. Damit ist wahlbar, ob 

25 etwa ein Gut von Platz 1 nach Platz 2 ODER Platz 3 
gefuhrt werden soil. Gleiches gilt auch fur eine 
Ubertragungsaufgabe, in der etwa zwischen einer Rast ODER 
einer Pilgerschrittbewegung ■ entscbieden wifd. Die 
Einstellung solcher diskreten Zustande ist im 

30 Maschinenbau in verschiedenen Bereicben notwendig, etwa 
in der Handbabungs 7 , der SchlieS- oder der 
Feinwerktecbnik . Eine Realisierung erfolgt uber 
Mecbanismen mit mehieren Freiheitsgraden, wobei jedem' 
Freiheitsgrad - ein Antrieb zugeordnet wird. Die 

35 Einstellung der Getriebe erfolgt direkt durch 



WO 2004/033936 



PCT/EP2003/011037 



Stellantriebe, wie etwa Motoren,' Elektromagnete , 
Hydraulik, Pneumatik, Piezoantriebe, . elektrostatische 
Stellantriebe oder manuell und durch Kombinatipn dieser 
Stellantriebe. Diese Losungen erfordern oft eine Vielzahl 

5 von Stellantrieben und die damit verbundene aufwendige 
Steuerungs- und Regelungstechnik mit den entsprechenden 
Sensoren. Zudem sind bei der Dimensiouierung der 
Stellantriebe Verschmutzungs-, Verschleifi- und daraus 
resultierende Blockierzustande der Getriebe zu 

10 berucksichtigen/ woraus sich zwangslaufig 

Dberdimensionierungen der " Stellantriebe ergeben. Der 
damit verbundene insgesamt hohe Energieverbrauch fuhrt 
mit den anderen erwahnten Punkten haufig zu sehr 
unwirtschaftlichen Losungen. Aufgrund dieser Nachteile 

15 ist eine Losung gesucht, die nicht die Nachteile der 
bekannten Losungen aufweist. 

Die Aufgabe der Erfindung besteht darin, energiearm und 
zuverlassig am Abtrieb eines Getriebes mindestens zwei 
20 Zustande einstellbar zu gestalten. 

Die Aufgabe der Erfindung wird mit einem Schaltverf ahren 
nach Anspruch 1 und einer Schaltanordnung nach Anspruch 2 
gelost . 

25 

Unter dem - mechanischen - ■ Schalten in einem 
erf indungsgemaSen Schaltverf ahren oder einer 

erf indungsgemafien Schaltanordnung wird das Einstellen 
diskreter Zustande, wie etwa . bei einem bistabilen 

30 Elektromagneten, im Gegensatz zum kontinuier lichen 
Stellen, wie etwa bei . einem motorgetriebenen 
Stellantrieb, verstanden. Da. zum Schalten das 
Schaltelement des Elektromagneten, etwa der Anker, aktiv 
in eine bestimmte Position gegenuber einem 

35 Getriebeelement geruckt wird, stellen Elektromagnete 
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aktive Schaltglieder dar. Passive Schaltglieder besitzen 
dagegen die Eigenschaft, zwei diskrete Zustande der 
Beweglichkeit ihres Schaltelementes aufzuweisen, etwa 
einen nachgebenden und einen blockierenden. Das 
5 Schaltelement ist der Teil des Schaltgliedes, der rait 
einem zu_ schaltenden weiteren Getriebeelement direkt in 
Kontakt tritt .und Bewegungen sowie Krafte gegenuber 
diesem Getriebeelement aufnimmt. Bei einem nachgebenden 
Schaltgliedzustand ist dessen Schaltelement in seiner 

10 Beweglichkeit und in bestimmten Grenzen nicht oder nur 
wenig behindert. Dagegen ist bei einem blockierenden 
Schaltgliedzustand die Beweglichkeit des Schaltelementes 
stark eingeschrankt oder vollig behindert. Ein solches 
passives Schaltglied ist in der Patentanmeldung DE 102 17 

15 823 beschrieben, wird dort allerdings. als passives 
Stellglied bezeichnet. Pur die hier gestellte Aufgabe 
stellen passive Schaltglieder die ideale Losung dar, da 
sie sehr wenig Energie benotigen uiid ihre FuUktion* streng 
auf die Einstellung von diskreten Zustanden konzentriert 

20 ist . 

Schaltverfahren nach Anspruch 1 und Schaltanordnungen 
nach Anspruch 2 beziehen sich auf ein Getriebe mit zwei 
- * FreiheitsgradetL.' Das Getriebe TSestelit aus einem 
Ant riebs element und einem oder mehreren Abtriebselementen 

25 sowie einem Gestell. Das Gestell bildet dabei das feste 
Bezugselement des Getriebes, das relativ zum Getriebe 
keine Bewegung ausfuhrt und in dem das Antriebselement 
und mindestens ein Abtriebselement gelagert sind. Jedes 
Getriebeelement nach dem Gestell und dem Antriebselement 

30 wird dabei, egal ob es Arbeit leistet oder nicht, als 
• Abtriebselement- ' bezeichnet. Das Getriebe ist so 
gestaltet, dass sich die Abtriebselemente unabhangig vom 
Antriebselement bewegen konnen. Indem nach Anspruch 1 und 
2 zwei Getriebeelemente uber ein .Kraf telement oder ein 

35 Kraf tf eld gekoppelt sind, ist das Getriebe zwanglauf end. 
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Kraftelemente konnen Federn aus elastischen Materialien, 
hydraulische oder pneumatische Federn und magnetische, 
elektrische, hydrodynamische Kraftf elder oder 

Gravitations f elder sein. Durch die geeignete Wahl der 

5 Kraftkopplung wird das Getriebe in einer definierten 
Weise zwanglauf end, das heifit, dass zu jeder Position des 
Antriebselementes . eine zugehorige Position der 
Abtriebselemente f das heifit' auch eines schaltbaren 
Abtriebselementes und/ oder eines weiteren 

10 Abtriebselementes nach den Anspriichen 1 und 2, und damit 
des gesamten Getriebes existiert. Die Gesamtheit dieser 
Positionen eines Abtriebs- aber auch Antriebselements 
kann durch eine jeweilige Bewegungskurve dargestellt 
werden. Nach den Anspruchen 1 und 2 ist in rSumlicher 

15 Nahe zu dem schaltbaren Abtriebselement ein passives 
Schaltglied angeordriet. Raumlich nah heist hierbei, dass 
das schaltbare Abtriebselement und das passive 
Schaltglied eine Wirkeinheit bilden konnen. Das Getriebe 
mit der Kraftkopplung zwischen zwei Getriebeelementen ist 

20 zudem so ausgelegt, dass in diesem vorgespannten Zustand 
entlang der Bewegungskurve des schaltbaren 
Abtriebselementes mindestens ein Zustand, der 
Grundzustand, existiert, in dem das passive Schaltglied, 
insbesonde're das Schaltelement des Schaltgliedes, durch 

25- das schaltbare Antriebselement nicht belastet ist. 
Vorzugsweise ist fur den Grundzustand eine Anfangs- oder 
Anschlagsposition des Getriebes von . Vorteil. Es kann 
jedoch auch ein Bewegungszwischenzustand wahrend der 
Betatigung des Antriebselement es bzw. des Getriebes sein, 

30 bei der die genannte Bewegungskurve den Grundzustand fur 
einen gewissen Zeitraum durchlauf t . * In all diesen Fallen 
ist iiti Grundzustand ' ein f reies Schalten des passiven 
Schaltgliedes gewahrleistet, da dieses dann nach den 
Anspruchen l und 2 nicht belastet ist. Das passive 

35 Schaltglied kann- einen nachgebenden und einen 
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blockierenden Schaltzustand einnehmen. Bei dem 
hachgebenden Schaltzustand besitzt das passive 
Schaltglied keinen Einfluss auf das Getriebe, so dass das 
schaltbare Abtriebselement und/ . oder ein weiteres 
5 Abtriebselement einer, Bewegungskurve A folgen kann. Diese 
Bewegungskurve A ist im einfachsten Fall mit der oben 
genannten Bewegungskurve , die sich infolge der 
Vorspannung des Getriebes zwangslaufig " einstellt, 
identisch. Bei . dem blockierenden Schaltzustand stellt 

10 sich im Vergleich zum nichtblockierenden Schaltzustand 
eine andere Position an den jeweiligen Abtriebselementen 
ein, so das sich auch eine andere Bewegungskurve am 
jeweiligen Abtriebselement ergibt. Diese Bewegungskurve B 
ist von der Bewegungskurve A verschieden. Analog sind 

15 nach Anspruch 2 je nach Schaltgliedzustand zwei Lagen A 
und B fur das schaltbare Abtriebselement und/oder ein 
- weiteres Abtriebselement einstellbar. In beiden Fallen 
lassen sich fur das Getriebe mit einem geringen 
Energieaufwand mindestens zwei verschiedene 

20 Schaltzustande zuverlassig realisieren. 

Hinsichtlich der Durchfuhrung der Schaltauf gaben und der 
Getriebekonstruktion sowie der Zuverlassigkeit des 
schaltbaren Getriebes ergeben " sich groSe Vorteile, wenn 
nach Anspruch 3 das passive Schaltglied t elektrisch 

25 geschalten wird und nach Anspruch 4 die Bewegungskurven 
und/oder die Lage von Getriebeelementen bzw. nach 
Anspruch 13 die Bewegungskurve und/oder die Position des 
Schaltelementes mit Hilfe von Sensoren verfolgt bzw. 
abgefragt werden. Der Sensor kann etwa ein Hallelement 

30 oder auch nur ein elektrischer Schalter oder eine als 
elektrischer Schalter wirkende Anordnung in Verbindung 
mit dem Schalt element bzw. einem Getriebeelement sein. 
Damit kann ein entsprechendes Getriebe leicht mit einer 
elektronischen * Steuerung und . Kontrolle der 

35 Getriebeschaltung kombiniert werden. 
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Vorteile ergeben sich insbesondere bei manuell 
angetriebenen Getrieben . nach \Anspruch 5, wo haufig.in der 
Praxis elektrische * Schaltfunktionen im Nachbinein 
aufgesetzt werden. Hier ' ist aufgrund des geringen 
5 Energieverbrauches passiver Schaltelemente stets eine 
gunstigere Energiebilanz als mit aktiven Schaltelementen 
gegeben . 

Dies gilt in groEem Umfang fur das gesamte Aiiwendungsfeld 
der Schlosser, die ursprunglich rein mechanische 

10 Konstruktionen darstellten. Fur das elektrische scbalten 
der Schlossfunktionen und der Scblossf reischaltung bzw. 
der Scblossblockierung ist daher eine Anordnung eines 
entsprechenderi Getriebes nach Anspruch 6 in einem SChloss 
besonders vorteilhaft. Hierbei konnen scblosstypische 

15 Getriebeelemente direkt in das schaltbare Getriebe 
eingebunden sein, indem etwa nach Anspruche 7 das 
schaltbare Abtriebselement oder ein weiteres 
Abtriebselement direkt als Falle oder als Riegel Oder 
nach Anspruch 8 das Antriebselement als Riegel 

20 ausgebildet' ist. Das passive Schalt element kann dabei 
lokal von dem schaltbaren Getriebe getrennt angeordnet 
sein, etwa indem das passive Schaltelement im Turrahmen 
bzw. nach Anspruch 9 schlossseitig und das Getriebe 
riegel- bzw. tttrseitig angeordnet ist. Ist .die Tur 

25 verschlossen, sind alle Getriebeelemente und das passive 
Schaltelement zur Erfullung der Schaltaufgaben eindeutig 
zueinander fixiert. 

Der Vorgang des Verriegelns eines Scblosses ist separat 
vom Vorgang des Offnens zu betrachten. Fur bestimmte 

30 Schlosser und Schlossfunktionen ist es daher von Vorteil, 
wertn nach Anspruch ' 10 eine Verriegelungsmdglichkeit 
unabhangig vom Schaltzustand des passiven Schaltgliedes 
oder der Position des Antriebselementes, etwa eines 
Turdruckers, eines Drehknaufes oder Turriegels, 

35 existiert . 



WO 2004/033936 



PCT/EP2003/011037 



7 



. Ein weiteres Anwendungsf eld stellen nach Anspruch 11 
Getriebe dar, die die Aufgabe besitzen, Guter zu fuhren, 
etwa zu sortieren, zu halten oder freizugeben oder - je 
nach Auf gabenstellung - auf verschiedenen 'Bahnkurven zu 
5 bewegen. Schlie£lich ist nach Anspruch 12 . auch die 
Nutzung des erf indungsgemaSen Schaltverf ahrens zur 
Durchfuhrung einer Rupplungsfunktion moglich. Hier konnen 
durch das passive Schaltglied ' unterschiedliche 
frbertragungsfunktion zur Erfullung unterschiedlicher 
10 Kupplungsaufgaben eingestellt werden. 

Die Erfindung wird nachstehend anhand eines 
Ausfuhrungsbeispiels naher erlautert. 



15 



In der Zeichnung zeigen 



Fig. 1 ein funf gliedriges Getriebe zur Darstellung des 

erf indungsgemaBen Verfahrens in einer 
20 erf indungsgema£en Anordnung , 

Fig. 2 ein Schloss mit riegelseitigem dreigliedrigem 

Getriebe in der Seitenansicht, 
Fig. 3 Teilansichten des Getriebes aus Fig. 2 mit 

schlosseitigem passiven Schaltglied bei 
25 verschiedenen Riegelpositionen, 

Fig. 4 Teilansichten des Getriebes aus Fig. 2 und Fig. 3 

mit schlosseitiger Falle bei verschiedenen 

Riegelpositionen, 
Fig. 5 Getriebeanordnung im Nussbereich eines 
30 ' Einsteckschlosses einer Tilr, 

Fig. 6 eih Schloss mit dreigliedrigem Getriebe, 

Fig. 7 Seitenansichten des Schlosses aus Fig. 6 bei 

verschiedenen-. Riegelpositionen. 
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In Fig. 1 ist ein 5-gliedriges Getriebe dargestellt, mit 
dem zwei Fuhrungsauf gaben entlang der- verges chriebenen 
Bahnkurve A 1 und Bahnkurve B 2 ausgeftihrt werden konnen. 
Das Antriebselement 3,. eine Kurbel, ist im Gestell 4 
5 gelagert und treibt die angekoppelten Abtriebselemente 5, 
die als Koppel 6, Schwinge 7 und Gleitstein 8 ausgebildet 
sind, an. Der Zwanglauf wird nach Anspruch 2 uber zwei, 
• zwischen den Abtriebselementen 5 , Schwinge 7 und 
Gleitstein 8 f angeordneten Kraf telementen 9 in Gestalt 

10 zweier vorgespannter Federn erreicht. Das passive 
Schaltglied 10 ist neben dem Abtriebselement' 5, Schwinge 
7, angeordnet und im dargestellten Zustand entlastet. Der 
in Fig. 1 gezeigte Zustand verkorpert damit gleichzeitig 
den Grundzustand des Getriebes. Befindet sich das passive 

15 Schaltglied 10 in einem blockierenden Schaltgliedzustand 
und behindert mit seinem blockierten Schaltelement 24 die 
Bewegung des Abtriebselementes 5, Schwinge 7, so fblgt 
der Koppelpunkt 11 nach Anspruch 1 der Bewegungskurve B 
2. Wird die Bewegung des Abtriebselementes 5, Schwinge 7, 

20 nach Anspruch 1 durch das passive Schaltglied 10 nicht 
behindert, folgt der Koppelpunkt 11 der Bewegungskurve A 
1. Das Umschalten zwischen den Bewegungskurven A 1 und 
der Bewegungskurve B 2. ist p nach Anspruch 11, fur das 
Fuhren oder Sortieren von Gutern, etwa entlang des 

25 Koppelpunktes 11, geeignet. 

Fig. 2 .zeigt ein dreigliedriges Ubertragungsgetriebe zur 
Anwendung als Riegelgetriebe in . Schlossera nach Anspruch 
6. Es besteht aus einem Riegelgestell 12, einem Drehgriff 

30 13 als Antriebselement 3 und einem Riegel 14 als 
Abtriebselement 5. Zwischen dem Drehgriff 13 und Riegel 
14 befindet sich eine Feder 15 und zwischen dem 
Riegelgestell 12 und dem Drehgriff 13 eine weitere Feder 
16. Das Getriebe ist mit dem Riegelgestell 12 fest in 

35 einer Tur 17 verankert. Beim SchlieSen der Tur 17 
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schnappt der als Haken ausgebildete Teil des Riegels 14, 
der Riegelhaken 18, hinter die im Schloss 19 befindliche, 
federnd gegen einen Anschlag gestellte Falle 20. 
Unmittelbar unter dem .Riegelhaken 18 bef indet . sich das 

5 Schaltelement 24 des passiven Schaltgliedes ' 10. Zur 
Erlauterung des Of fnungsvorgartges: ist die in Fig. 2 
dargestellte Anordnung in Fig. 3 in verschiedenen 
Stellungsphasen des Antriebselementes 3 Drehgriff 13 
gezeigt. Die Grundpositidn ist in Fig. 3 a aufgezeigt und 

10 wird nach Anspruch 1 und . 2 uber das Kraf telement 9 , Feder 
15, realisiert- Der Zwanglauf zvm Abtriebselement 5, 
Riegel 14, ergibt sich uber eine Federvorspannung 
zwischen Antriebselement 3, Drehgriff 13, und 
Abtriebselement 5 , Riegel 14, die das Verstellen des 

15 Getriebes von der Antriebsrichtung unabhangig macht. Bei 
blockierendem Schaltgliedzustand des passiven 
Schaltgliedes 10 ergibt sich nach einem Antriebswinkel 
21, der grofier als der Abtriebswinkel 22 ist, siehe Fig. 
3 b eine Rast am Abtriebselement 5, Riegel 14. Bei 

20 nachgebenden Schaltgliedzustand des passiven 

Schaltgliedes 10 bewegt sich dagegen das Abtriebselement 
5, Riegel 14 synchron mit dem Antriebsglied 3, Drehgriff 
13, bis der Antriebswinkel 21 den maximalen 
Abtriebswinkel 23 erreicht, siehe Fig. 3 c, ohne dass 

25 sich eine Rast am Abtriebsglied 5, Riegel 14, einstellt. 
Unter Ausnutzung der nach Anspruch 1 • schaltbaren 
Ubertragungsfunktion kann so das Freigeben des 
Abtriebsgliedes 5, Riegel 14, des tJbertragungsgetriebes 
geschalten werden. 

30 Der Riegel 14 ist nach Anspruch 9 tixrseitig angeordnet 
und wird durch die Falle 20 bei geschlossener Tur im 
Schloss 19 durch Formschluss am- Riegelhaken 18 gehalten. 
Dieser Formschluss liegt entsprechend Fig. 3 a und Fig. 4 
a in der Gnihdposition und bei blockierendem passiven 

35 Schaltglied 10 entsprechend Fig. 3 b und Fig. 4 b vor. 
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Bei nachgebendem passiven Schaltglied 10 wird, wie in 
" Fig. 4 c gezeigt, der Formschluss zwischen Riegel 14, 
insbesondere dem Riegelhaken 18, und der Falle 20 
uberwunden und der Riegel 14 schlossseitig freigegeben. 
5 Durch die Ausfuhrung einer Fase am Riegel 14 und die 
drehrichtungsunabhangige Kopplung der Feder 16 wird zudem 
das schlossseitige Verriegeln nach Anspruch 10 unabhangig 
vom Drehwinkel des Antriebselementes 3 realisiert.. 

10 In Fig. 5 ist die Getriebeanordnung im Nussbereich eines 
Einsteckschlosses dargestellt und beschreibt nach den 
Anspruchen 1 bis 3, 5 , 6 und 12 eine Kupplungsanwendung 
in einem erf indungsgemaSen Getriebe unter Verwendung 
eines passiven Scbaltgliedes 10. Bin Antriebselement 3 

15 und ein Abtriebselement 5 sind in einem selben Drehpunkt 
25 gelagert. Der Drebpunkt 25 ist in einem Gestell 4 fix 
verankert- Ein weiteres Abtriebselement 5, ein Hebel 26, 
stellt ein schaltbares Abtriebselement 5 dar. Es ist im 
Antriebselement 3 gelagert und wird fiber eine Feder 15 

20. und eine an ihm befindliche Nase 27 gegen das 
Abtriebselement 5 vorgespaimt . Fig. 5 a zeigt den 
Grundzustand des Getriebe's . Bei Drehung des 
Antriebselementes 3 vim einen Antriebswinkel 21, siehe 
Fig. 5 b, entspannt sich die Feder 15 und dreht den Hebel 

25 26 um einen Drehpunkt 28. Blockiert das fest im Gestell 4 
angeordnete passive Schaltglied 10 die Bewegung des 
Hebels 26, kann sich das Antriebselement 5, wie in Fig. 5 
c gezeigt, mindestens um einen Antriebswinkel 29 
weiterdrehen, ohne das Abtriebselement 5 mitzubewegen. 

30 Bei einem nachgebenden Schaltgliedzustand des passiven 
Schaltgliedes 10 wird der Hebel 26 nicht behindert und 
kann sich um einen Hebelwinkel 30, siehe Fig. 5 d, in die 
Kerbe des Abtriebselementes 5 einschwenken. Ab einem 
bestimmten Antriebswinkel 31 ist das Abtriebselement 5 

35 eingekuppelt . Damit bewegt sich im weiteren Verlauf, wie 
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in Fig. 5 e dargestellt, das Abtriebselement 5 synchron 
mit dem Antriebselement 3. ' Waiirend - des. 
Einkuppelvorganges, bis zum Erreichen des Antriebswinkels 
31, bleibt das Abtriebselement 5, siehe Fig. 5 d, in 

5 Ruhe. Ab dem Antriebswinkel 31 erfolgt die weitere 
Bewegung , siehe Fig. 5 e, des Antriebselementes 3 
synchron mit dem Abtriebselement 5 mit einer konstanten 
Winkeldif f erenz zwischen einem Antriebswinkel 32 und 
einem . Abtriebswinkel 22 in der GroSe eines 

10 Antriebswinkels '31 ein. Diese Kupplung karm turseitig als 
auch rahmenseitig angebracht werden und zum Stellen von 
Riegel oder Falle Verwendung f inden, Oder auch nach 
Anspruch 12 als Bauelement in anderen ' Anwendungen 
vorgesehen werden . 

15 

Fig. 6 beschreibt ein 3-gliedriges Getriebe nach den 
Anspruchen 1 und 2 7 bei dem nach den Anspriichen 8 und 9 
ein Riegel 14' und ein passives Schaltglied 10 sowie das 
Getriebe schlossseitig angeordnet sind. Im Schloss 19 

20 befindet sich als Antriebselement 3 mit Sperrfunktion 
eine Riegelwalze 33, die so gestaltet ist, dass sie zwei 
Bewegungsrichtungen zulasst. Beim Bewegen des Riegels 14 
in das Sdhloss 19 bewegt "der Riegel 14 die Riegelwalze 33 
in axialer Richtung, versperrt sich in dieser mit seinem 

25 Riegelhakeh 18 und ermoglicht so das Verriegeln des 
Schlosses 19. Das Offnen des Schlosses 19 kann nur durch 
Drehung der Riegelwalze 33 erfolgen.' "Mit dem Entkoppeln 
der Beweguhgen beim Offnen und Schlie&en ist nach 
Anspruch 10 das VerschlieSen des Schlosses 19 unabhingig 

30 vom Schaltzustand des passiven Schaltgliedes 10 mSglich. 
Die Riegelwalze 33 ist fiber das Kraf telement 9, eine 
Feder 15, an das Gestell 4, dem Schloss 19, gekoppelt. 
Die ' Feder 15 ist rotatorisch gegen -den Anschlag 34 und 
in axialer Richtung gegen das Schloss 19 vorgespahnt und 

35 sorgt damit, nach Anspruch 1, ffir den Grundzustand des 
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Antriebselementes 3 Riegelwalze 33, In der Riegelwalze 33 
ist iiu Drehpunkt 25 als scbaltbares Abtriebselement 5 der 
Sperrhebel 35 gelagert. Wie in Fig..: 7 a ersichtlich, wird 
der • Zwanglauf des Sperrhebels 35 nach Anspruch 1 uber 
5 eine Feder 36 sowie die Geometrie von Riegelwalze 3.3 und 
Sperrhebel 35 realisiert. Die Federn 15 und 36 sorgen 
damit in Verbindung mit Anschlag 34 im Schloss 19 fur den 
Grundzustand des gesamten Getriebes, bei dem nach 
Anspruch 1 das passive Schaltglied 10 unbelastet ist. Bei 

10 der Bewegung des Riegels 14 aus dem Schloss 19 um den 
Riegelweg 37, siehe Fig. 7 b, dreht sich die Riegelwalze 
33, um den Antriebswinkel 21 und das passive Schaltglied 
10 wird belastet. Blockiert das passive Schaltglied 10, 
beginnt sich def Sperrhebel 35 um den Drehpunkt 25 zu 

15 drehen. Sobald sich bei blockierendem passiven 
Schaltglied 10 der Riegel 14 um den Riegelweg 38, siehe 
Fig. 7 c, bewegt, dreht sich die Riegelwalze 33 um den 
Antriebswinkel 31 weiter. Auch' der. Sperrhebel 35 dreht 
sich entsprechend um den Abtriebswinkel 22 in 

20 entgegengesetzter Richtung um den Drehpunkt 25 weiter. 
Ist die in Fig. 7 c dargestellte Position erreicht, 
blockiert der Sperrhebel 35 uber Forms chluss im Schloss 
19 die Riegelwalze 33. Bei nachgebendem passiven 
Schaltglied 10 bleibt der Sperrhebel 35 relativ zur 

25 Riegelwalze 33 • im Grundzustand. Dadurch. kann die 
Riegelwalze 33 uber den Antriebswinkel, 31 hinaus bewegt 
werden. Nach einem Riegelweg 39 des Riegels 14, erreicht 
die Riegelwalze 33 den Antriebswinkel 32 und gibt damit 
den Riegel 14 frei, siehe Fig. 7 d. 
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Bezugszeichenliste 



1 Bahnkurve A 

2 ■ Balmkurve B 

5. 3 .. Antriebselement 

4 Gestell 

5 Abtriebselement 

6 Koppel . 

7 Schwinge 

10 8 Gleitstein 

9 Kraf telement 

10 Passives Schaltglied 

11 Koppelpunkt 

12 Riegelgestell 
15 13 Drehgriff 

14 Riegel 

15 Feder 
lSv Feder 
17 Ttir 

20 18 Riegelhaken 

19 Schloss 

20 Falle 

21 Antriebswinkel 

22 Abtriebswinkel 

-25 2 3 Abtriebswinkel 

24 Schaltelement 

25 . Drehpunkt . 

26 Hebel 

27 Nase 

30 28 Drehpunkt 

29 Antriebswinkel 

3 0 Hebelwinkel 

31 Antriebswinkel 

32 Antriebswinkel 
35 33 Riegel walze 

34 Anschlag 

35 Sperrhebel 

36 Feder 

37' Riegelweg 

40 38 Riegelweg 

39 Riegelweg 
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Patentanspruche 

1. Schaltverfahren fur ein Getriebe rait zwei 
Freiheitsgraden, bei -dem ein passives Schaltglied in 

5 raumlicher Nahe zu einem scbaltbaren Abtriebselement 

angeordnet ist und mindestens zwei Getriebeelem'ente 
uber Kraf telemente und/oder Kraftfelder so gekoppelt 
sind, dass das Getriebe zwanglaufend ist und dabei 
einen - Grundzustand aufweist, in dem das passive 

10 Schaltglied durch das schaltbare Abtriebselement 

nicht belastet ist und bei dem infolge einer 
Betatigung des Ahtriebselementes das schaltbare 
Abtriebselement das passive Schaltglied belastet und 
dabei das schaltbare Abtriebselement und/oder ein 

15 weiteres Abtriebselement bei einem nachgebenden 

Schaltgliedzustand einer Bewegungskurve A folgt und 
bei einem blockierenden Schaltgliedzustand auf- eine 
Bewegungskurve B gefuhrt oder in seiner Bewegung 
gehindert wird. 

20 



2. Schaltanordnung fur ein Getriebe mit zwei 
Freiheitsgraden, bei dem ein passives Schaltglied in 
raumlicher Nahe zu einem schaltbaren Abtriebselement 

25 angeordnet ist und mindestens zwei Getriebeelemente 

uber Kraf telemente und/oder Kraftfelder so gekoppelt 
sind, dass das Getriebe zwanglaufend ist und dabei 
einen Grundzustand aufweist, in dem das passive 
Schaltglied durch das schaltbare Abtriebselement 

30 nicht belastet ist und bei dem sich das schaltbare 

Abtriebselement und/oder ein weiteres 

Abtriebselement bei einem nachgebendem 

Schaltgliedzustand in einer Lage A und bei einem 
blockierenden Schaltgliedzustand einer Lage B 

35 befindet. 



WO 2004/033936 



PCTYEP2003/011037 



5 

4. 



10 



5. 

15 



6. 
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7 . 

25 



8. 
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Schaltverfahren nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

das passive Schaltglied elektrisch geschalten wird. 

Schaltverfahren nach Anspruch l, - 
dadurch gekennzeichnet, dass 

die Bewegungskurven und/oder die Lage r von 
Getriebeelementen mit Hilfe Von Sensoren verfolgt 
bzw. abgefragt werden. 

Schaltverfahren nach Anspruch 1, 

dadurch gekennzeichnet, dass 

das Getriebe manuell angetrieben wird. 



Schaltanordnung nach Anspruch 2, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

das Getriebe in einem Schloss angeordnet ist. 

Schaltanordnung nach Anspruch 6 , 
dadurch gekennzeichnet, dass 

das schaltbare Abtriebselement oder ein weiteres 
Abtriebselement als Falle oder als Riegel 
ausgebildet ist. 

Schaltanordnung nach Anspruch 6, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

das Antriebselement als Riegel ausgebildet ist. 
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9. Schaltanordnung nach Ansprucn 6, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

das passive ■ schaltglied schlossseitig und das 
Getriebe riegel- bzw. tilrseitig angeordnet ist. 

5 10. Schaltanordnung nach einem der Anspruche 6 bis 9, 
dadurch gekermzeichnet, dass 

eine Verriegelungsmoglichkeit ■ unabhangig voici 
Schaltzustand des passiven Schaltgliedes. oder der 
Position des Antriebselementes, existiert. 

10 11. Schaltverfahren nach einem der Anspruche 1, 3, 4 
Oder 5, 

dadurch gekennzeichnet, dass 

mit dem Getriebe Guter gefdhrt werden. 

12. Schaltverfahren nach einem der Anspruche 1, 3, 4 
15 oder 5, 

dadurch gekennzeichnet, dass 

eine vom Schaltzustand des passiven Schaltgliedes 
abhangige Ubertragungsfunktion des Getriebes zur 
Durchfuhrung einer Kupplungsfunktion eingesetzt 
20 wird . 

13. Schaltverfahren nach den Anspruchen 1 oder 3, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

die Bewegungskurve und/oder die position des 
Schaltelementes mit Hilfe von Sensoren verfolgt oder 
25 abgefragt wird. 
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